
ОПРЕДЕЛЁННЫЙ ИНТЕГРАЛ 

 

1. Задачи, приводящие к понятию определенного интеграла. 

2. Интегральная сумма. Понятие определенного интеграла. Условия 

интегрируемости функции. 

3. Свойства определенного интеграла. 

4. Интеграл с переменным верхним пределом интегрирования. 

5. Связь неопределенного и определенного интеграла. 

6. Формула Ньютона-Лейбница. 

7. Методы интегрирования определенного интеграла. 

8. Несобственные интегралы 1-го и 2-го рода. 

9. Вычисление площади фигуры заданной в декартовой и в полярной 

системах координат, а также заданной параметрическим образом. 

10. Вычисление длины дуги функции, заданной в декартовой и полярной 

системах координат, а также параметрически заданной. 

11. Вычисление объемов тел по известному поперечному сечению. Объемы 

тел вращения. 

12. Площади поверхности вращения. 

13. Приложения определенного интеграла в механике: вычисление пути по 

заданной скорости, работы переменной силы, силы давления жидкости на 

пластину. 

14. Вычисление массы и центра масс дуги.  

15. Вычисление массы и центра масс плоской фигуры.  


